
© SoftBank Corp. 

自動運転監視アプリ
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AITRASのシステム構成

RAN L1 ソフトウェア

NVIDIA GH200
Arm Neoverse V2 

エッジAI
RAN L2/L3 ソフトウェア

仮想化基盤

オーケストレーター

Radio Unit

NVIDIA AI 

Enterprise NVIDIA AI Aerial

MIG/MPS

AITRAS

仮想化基盤を構築・実装

無線信号の処理ソフトを高度化

管理・制御ソフト

Edge AIのサービスメニューを提供

LLM 

Robot

ﾏﾙﾁﾓｰﾀﾞﾙ

LLM

高機能

RAG

NVIDIA 

Serverless 
API*

ソフトバンクが開発した要素技術

*Serverless API powered by NVIDIA AI Enterprise
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このデモの位置づけ

RAN L1 ソフトウェア

NVIDIA GH200
Arm Neoverse V2 

エッジAI
RAN L2/L3 ソフトウェア

仮想化基盤

オーケストレーター

Radio Unit

NVIDIA AI 

Enterprise NVIDIA Aerial Platform

MIG/MPS

AITRAS

ソフトバンク

AI Models

オリジナル AI サービス

●自動運転監視アプリ
● クラウドロボット
● RAG Menu @edge 等

NVIDIA Serverless API 

@Edge

空きリソースを
顧客需要にスポット割当

NVIDIA AI Enterprise @AITRAS

業界標準の
AI フレームワーク

１

AI App

（ソフトバンク）

AI App

（3rd Party）

NVIDIA AI Enterprise

エッジ AI

Partner

LLM 

OSS 

LLM 
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自動運転の社会実装の
課題と解決策

課題が山積み
特に

安全性

コスト

人が見て、認知・判断していた
遠隔監視をAIで自動化

人は通常時、この画面は見ない



© SoftBank Corp. 5

さらなる自動運転の課題

複雑で予測が困難な走行状況に対応できない

走行状況を即時に理解して
遠隔サポートしてくれる

交通理解マルチモーダルAI
を開発重傷事故や接触事故の発生リスク
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交通映像
（ドライブレコーダー映像など）

現在の交通状況を問う
プロンプト

Please explain … 

複雑で予測困難な走行状況でも対応できるマルチモーダルAI

走行中のリスクを即時に分析

「交通状況」

「走行リスク」

「リスク対処の推奨動作」

を生成

汎用的なAI基盤モデル
＋

日本の交通知識
＋

走行リスクと対処法

交通理解
マルチモーダルAI

交通理解マルチモーダルAIの特長
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自動運転
システム

エッジAI サーバー

AITRAS

超低遅延かつ高セキュリティで提供

自動運転の遠隔サポートソリューション
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デモ 概要 – 走行シナリオ

リスク要因：
自動運転車が横断歩道に差しかかった際に、死角にいる歩行者と衝突する可能性

「横断歩道の手前に停車中の車両がある状況での走行」
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モニター画面

デモ 概要 – 走行シナリオ
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